moéd 0:Moode = nyitott, amely nem hegesztés. Az iizemméd a kovetkezd
1, alapvetd miikodési elv:

(1) hasznalja az IO port TRIG-et a hatotavolsag aktivalasahoz, és nagy teljesitményii jeleket jelenitsen
meg legalabb 20 US-val.

(2) a modul automatikusan kiild 8 négyszogletli 40 kHz-es hullamot, hogy automatikusan észlelje, van-e
jelvisszaadas;

(3) Ha van jel, az ECHO magas szintet ad ki az 1O porton keresztiil. A magas szint id6tartama az az
id8, amikor az ultrahanghullam visszatér a kiildésbdl. Teszt tavolsag = (magas szint Id6 * hangsebesség
(348M/S))/2;

(4) a modul tavolsagmérésre torténd aktivalasa utan, ha nem érkezik ECHO (az ok a mért tartomanyon
kiviil van, vagy a szonda nem néz a mért targy fel¢), az ECHO port automatikusan alacsony lesz 40 ms
utan, ami a mérés végét jelzi. ez a mérés, akar sikeres volt, akar nem.

2 Ultrahangos id6zitési diagram:

4. Ultrasonic timing diagram:

TTL for 10uS

Trigger signal
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|
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Figure 2. Ultrasonic timing diagram

The above timing diagram shows that you only need to provide a pulse trigger signal of more than 10US, and
the module will issue 8 40kHz periodic levels and detect echoes. Once the echo signal is detected, the echo
signal is output. The pulse width of the echo signal is proportional to the distance measured. The distance can
thus be calculated by the time interval from the transmitting signal to the received echo signal. Formula: uS/58
=cm or uS/148 = inches; Or: distance = high level Time * sound velocity (M/S)/2; The recommended

measurement period is more than 60ms, to prevent the influence of the transmitted signal on the echo signal

1I. abra, ultrahangos id6zités
12:Mode=47KUARTautomatikus kimenet

UARTAz automatikus kimeneti mod a tavolsagértéket (hexadecimalis szamot) adja ki az UART
kommunikacios formatumnak megfeleléen. Ehhez az izemmodhoz nincs sziikség tovabbi triggerjelre, és a
modul 100 ms-onként tud automatikusan mérni, minden mérés a TX pin kimeneten fejez6dik be a tavolsag
értékének mérésére.

példaul:

termékvalasz FF 07 A1 A7

ahol ellendrzé kod SUM = A7 =(0x07 0x1 0Xff)& 0x00ff

0x07magas tavolsagi adatok;

OxA lalacsony tavolsagi adatok;

tavolsag értéke 0 x07A1; Tizedesjegyre atszamitva 1953; Mértékegysége: MM

Megjegyzés: Ha a modul nem tudja mérni az adatokat, vagy 0-t ad ki a tdvolsagtartomanyon tal. A LED
bekapcsolasa utan munkamodba 1ép, és automatikusan 100 ms-ig villog.

mode2:Mode=120KUARTa vezérelt kimenet

Az UART a vezérelt kimeneti mod a mért tavolsagértéket (hexadecimalis szamot) adja ki az UART
kommunikaciés formatumnak megfelelden. Ebben az izemmodban 0x55 trigger jelet kell hozzaadni az
RX labhoz, és minden alkalommal meg kell mérni, amikor a modul utasitast kap, és minden mérés
befejezddik a TX 1ab kimenetén a tavolsag értékének méréséhez. Az utasitas triggerciklusa nagyobb, mint
60 ms

példaul:

termékvalasz FF 07 A1 A7

ahol ellen6rzé kod SUM = A7 =(0x07 0x1 0Xff)& 0x00ff

0x07magas tavolsagi adatok;

OxA lalacsony tavolsagi adatok;

tavolsag értéke 0 x07A1; Tizedesjegyre atszamitva 1953; Mértékegysége: MM

Megjegyzés: Ha a modul nem tudja mérni az adatokat, vagy 0-t ad ki a tdvolsagtartomanyon tal. A LED
bekapcsolasa utan a parancsjelz6 fény minden alkalommal vilagit, amikor kiold. A frekvencia megegyezik
a trigger ciklussal.

mode3:Mode=200Khigh level (PWM) impulzusszélességii automatikus kimenet

impulzusszélességPWM Az automatikus kimenettel a modul 200 ms-os id6k6zonként automatikusan mér,
és a teszt utani tavolsagnak megfeleld magas szintii impulzusszélességet ad ki. Tavolsagszamitasi mod
referenciamoédja 1

Omode5:Mode=470Kswitch kimenet



a munkakori leirdas modul gyarilag beallit egy kiiszobértéket, amely alapértelmezés szerint 1,5 méter. A
modul 200 ms-onként egyszer végez hatotavolsagot, amikor az észlelt cél tavolsagértéke kisebb, mint a
beallitott kiiszobérték, az Echopin kimenet magas szintje, az aktualis érzékelt tavolsagérték nagyobb, mint
a beallitott kiiszobérték, Echopin kimenet alacsony szintje, annak érdekében, hogy a stabilitas javitasa
érdekében a gyari alapértelmezés szerint a cél tavolsagértéke kétszer egymas utan kisebb, mint a beallitott
kiiszobérték, hogy meghatarozza a tartomanyt a célponttél, amely kisebb, mint a beallitott kiiszobérték; A
ModuleEchothe PIN csak magas és alacsony szintii jeleket ad ki, meghajto képesség nélkiil. Az
alkalmazas soran trioda meghajto relét kell hozzaadni. Ha specialis igények meriilnek fel a kiiszobérték
vagy mas beallitasok modositasara, akkor a vasarlaskor specialis utasitasokat kell kovetni.

42,00
31.80
2-816.00- 82'0010
4-82.40 ' /4Re
B Y a
DN f
] ‘ VRS
8 sy
L 00og y
S —2030— 2.54 =
= 47.70




