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Altalanos paraméterek

. Zar: Nyomja meg az alabbi SEL beallitasokat, mire a kijelzon megjelenik a LOCK jelzés, majd az

1230, végiil pedig az 1231 felirat, miel6tt megadhatna a kdvetkezd paramétereket.

. Pont:

* a. 20 kg-os érzékeld, 3 tizedesjegyig beallithatd 20 000 kg
* b. 200 kg-os érzékeld, 2 kis ponttal beallithato 200,00 kg.
* ¢. 2000 kg-os érzékeld, 1 tizedesjegy pontossaggal beallithat6 2000,0 kg-ra.

* a. 0: Ne csinalj semmit.
* b. 1~ 40: Minél magasabb a beallitott érték, annal jobb a sziirési hatas, de annal lassabb a
sebesség.
Ad-H: Adatgyfijtési sebesség (0 alacsony sebesség, 1 gyors sebesség)
CLr: A bekapcsolaskori nulla-tara tartomany (0~999,9), a paraméter nagyobb, mint nulla, és a
mérémiiszer bekapcsolaskor automatikusan torlodik és ezen a tartomanyon beliil tarazodik.
Fd: Valaszthato6 osztasértékek (1, 2, 5, 10, 20, 50, 100, 200)


https://hu.manuals.plus/probots/lc-2023-07-03yr-3180-v1-000-load-cell-intelligent-weighing-digital-display-controller-manual#general-parameters
https://hu.manuals.plus/probots/lc-2023-07-03yr-3180-v1-000-load-cell-intelligent-weighing-digital-display-controller-manual#faqs
https://hu.manuals.plus/probots/lc-2023-07-03yr-3180-v1-000-load-cell-intelligent-weighing-digital-display-controller-manual#specifications
https://hu.manuals.plus/probots/lc-2023-07-03yr-3180-v1-000-load-cell-intelligent-weighing-digital-display-controller-manual#product-function
https://hu.manuals.plus/probots/lc-2023-07-03yr-3180-v1-000-load-cell-intelligent-weighing-digital-display-controller-manual#parameter-set-value
https://hu.manuals.plus/probots/lc-2023-07-03yr-3180-v1-000-load-cell-intelligent-weighing-digital-display-controller-manual#calibrate-the-sensor
https://hu.manuals.plus/probots/lc-2023-07-03yr-3180-v1-000-load-cell-intelligent-weighing-digital-display-controller-manual#alarm-parameters
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ZEro: A nullakovet6 tartomany (0~9999) automatikusan koveti az automatikus kdvetomeérés
nullpontjahoz kozeli eltérést, igy a brutté tomeg kijelzése a nullponton marad. Megjegyzés: Az
automatikus t6rlés automatikus médban nem miikoddik.

Zt: Nulla kovetési id6 (10,0~600,0 s)

FSET: Korrekcios tényezd, kijelzett érték = kijelzett érték * 1,0000

Riasztasi paraméterek

. LOCK: Nyomja meg az alabbi SEL beallitasokat, mire a kijelzon megjelenik a LOCK jelzés, majd

az 1230, végiil pedig az 1232 felirat, miel6tt megadhatna a kdvetkezd paramétereket.
AL:
* a.PVL: Mind az ALI, mind az AL2 als6 hatarérték-riasztas, a mért érték alacsonyabb az
alsé hatarértéknél, és a relé be van huzva.
* b.PVH: Az ALI és az AL2 is fels6 hatarérték-riasztas, a mért érték magasabb, mint a fels6
hatarérték, és a relé behuzott.
* ¢.PVHL: PWL: Az AL1 a fels6 hatarérték, az AL2 pedig az also hatarérték.
* d. KI: Bezarja a jelentéskészitési funkciot.
AL1: Amikor a mért érték meghaladja az (50,0)-t, a relé meghuz, és amikor a mért érték
alacsonyabb, mint 45,0, az AL1 lekapcsol.
AH1: Fels6 hatarérték riasztas visszatérési kiilonbség.
AL2: Az AL2 fels6 hatarérték riasztasa fix értékre van beéllitva, amikor a mért érték meghaladja a
(150,0) értéket, a relé meghiz, és amikor a mért érték alacsonyabb, mint 145,0, az AL1 lekapcsol.
AH2: Fels6 hatarérték riasztas visszatérési kiilonbség.

Kalibralja az érzékelot

. Nyomja meg és tartsa lenyomva a kivonas gombot (a szenzort nem szabad stlyozni), nyomja meg

egyszer a beallitas gombot, és allitsa a szamértéket O-ra.
* Ezutan nyomja meg a beallitast, és a nullpont kalibralasa befejez6dott.
* a.AD: A nullpont AD kodértéke, az érzékel6 nem helyezi el a sulyt, varjon 2
masodpercet, majd nyomja meg a beallitds gombot a pontkdd mentéséhez.
* b. PL: Adja meg a nullpont kédértékének megfelel6 sulyértéket, és az érték az
aktualis érték lesz, amikor a suly nincs az érzékeldre helyezve.
+ . VEGE: Az VEGE felirat megjelenése azt jelzi, hogy a kalibralas befejezédott, és a
késziilék automatikusan visszatér a miikodési allapotba.
Nyomja meg és tartsa lenyomva a plusz gombot, nyomja meg az érzékelon 1évo stlyt, nyomja meg
egyszer a beallitas gombot, modositsa a szamértéket a kioldo stilyara, majd nyomja meg a lefelé
mutato billentyfit a beallitashoz, és a teljes kalibralas befejez6dott.
* a.AD: Amikor az AD kad teljes begy(ijtése megtortént, helyezzen sulyt az érzékeldre, majd
2 masodperc mulva nyomja meg a beallitds gombot a teljes kod mentéséhez (az érzékelo
tartomanya tobb mint 20%).
* b. PL: Adja meg a teljes kodértéknek megfeleld stlyértéket, és helyezze a sulyt az
érzékel6re. A beallitashoz nyomja meg a beallitas gombot.
» ¢. VEGE: Az VEGE megjelenitése azt jelzi, hogy a kalibralas befejezédott, és a késziilék
automatikusan visszatér a miikodo allapotba.



Paraméterkészlet értéke

1.Press the SEL button and then display 'LOCK'and 1230;
1 LoCK 0-9999 2.Change 1230 to 1233; 1230
3.Enter into parameters set mode.
2 Addr 001-255 ModBus communication station number 001
3 Baud | 1200-115200 |Baud rate within kbps 9600
1.Nane: No check digit
4 Pari None 2.0dd: Even check digit 8N, 1
2.Even: Odd check digits
1234 1.Data order: 12345678,42CAFB10
5 Foalot 2134 2.Data order: 34127856,CA4201FB 123
3421 3.Data order: 56781234,FB1042CA
4321 4.Data order: 78563412,10FBCA42
15, 16 The lower limit is to calibrate AD 56. 57 AL2 alarm value
17« 18 Upper limit calibration AD 60. 61 AL2 return difference
19, 20 Filter Acquisition 80 AL1 Alarm status
21, 22 Originally taken 81 AL2 Alarm status

0. 1 Measurements 23, 24 Lower range limit
2. 3 Floating-point numbers 25, 26 Upper range limit
. . Write 1 to set the lower bound
4 Decimal polnt - Write 2 to calibrate the upper limit
8 Kieting 5 m::s j? l?:rilove the peel
6 Acquisition speed 27 Communication address
7 Graduation value 28 Polt rate
8 Boot Zero value 29 Check digit
9 Automatically clears the zero value 30 Floating-point order
10 Automatic zeroing time 48 Alert method
11+ 12 Tare value 53. 54 AL1 alarm value
13. 14 Fullness modified 58. 59 AL1 return difference
15, 16 The lower limit is to calibrate AD H6i b7 AL2 alarm value
17, 18 Upper limit calibration AD 60. 61 AL2 return difference
19, 20 Filter Acquisition 80 AL1 Alarm status
21 22 Originally taken 81 AL2 Alarm status
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Miiszaki adatok
* Termék neve: Load Cell Intelligent Weighing Digital Display Controller
* Zarasjelzo: SEL settings
* Erzékel6 opciok:
* 20 kg-os érzékelo: 3 tizedesjegy (20 000 kg)
* 200 kg-os érzékelo: 2 tizedesjegy (200,00 kg)



* 2000 kg-os érzékelo: 1 tizedesjegy (2000,0 kg)
Suly mértékegysége: Lb (set value for filtering effect)
Adatgyiijtési sebesség: Alacsony sebesség (0) - Gyors sebesség (1)
Nulla tara tartomany: 0-999,9
Valaszthato osztasértékek: 1, 2, 5, 10, 20, 50, 100, 200
Nulla kovetési tartomany: 0-9999
Nulla kévetési id6: 10.0-600.0 s
Korrekcios tényezd: kijelzett érték = kijelzett érték * 1,0000

GYIK

K: Hogyan tudom megvaltoztatni a suly mértékegységét a kijelz6n?

A: A suly mértékegységének modositasahoz kovesse a kézikonyvben leirt, az érzékeld tipusanak
megfelel Dot beallitasokat.

K: Mit tegyek, ha a riaszté folyamatosan megszolal?

A: Ellendrizze az AL1 és AL2 beallitott értékeit, hogy azok az On igényeinek megfelel6
elfogadhat6 hatarértékeken beliil legyenek.

YR-3180 - Weight sensor module with UART
or Modbus communication

The weighing acquisition module is a high-performance, multi-functional electronic weighing
equipment. It uses advanced weighing technology to measure item weight in real time and display it
on a five-digit digital display. It also includes upper- and lower-limit alarm functions. capable of
achieving precise weighing control and monitoring.

At the same time, this product also features a TTL communication interface and Modbus

RTU protocol, enabling convenient, rapid communication with PLCs, computers, and other
equipment to transmit and remotely control weighing data. In addition, it supports Type-C power
supply and button debugging, improving convenience and stability.

Key Specifications and Features

Function: The YR-3180 is a smart weighing sensor module designed to be integrated into
electronic scales and instruments. It converts the mechanical force from a load cell into a precise
electrical signal and displays the weight numerically.

High Precision: It features a 24-bit A/D resolution (using an HX710B AD chip) for accurate weight
detection.

Display: The module has a five-digit digital tube display for intuitive and clear weight readings.
Connectivity: It supports both TTL and RS-485 interfaces and uses the standard Modbus RTU
protocol, enabling data transmission and remote control.

Alarm Function: The module includes upper- and lower-limit alarms for process control and
quality management.

Power Supply: Powered via a Type-C/5V power supply, it also supports key debugging functions.


https://lamaplc.com/doku.php?id=com:basic_modbus
https://lamaplc.com/doku.php?id=com:basic_modbus
https://lamaplc.com/lib/exe/detail.php?id=sensor%3Ayr3180&media=sensor:yr_3180_1.png
https://lamaplc.com/lib/exe/detail.php?id=sensor%3Ayr3180&media=sensor:yr_3180_2.png

Sensor Compatibility: When powered by the 5V TTL serial port, it can connect up to 1-4 350Q
weighing sensors (load cells).

Acquisition Rate: The A/D acquisition rate can be set to 10 or 40 times per second (default is 10).
Physical: It is a bare-board module (no shell), measuring 45mm x 22mm.

Power and Communication (Host Side)

The module is powered via Type-C or dedicated pins and supports dual communication modes:

VCC: 5V DC Input.

GND: System Ground.

TTL Serial Port:

TX: Transmit data (connects to MCU RX).

RX: Receive data (connects to MCU TX).

RS-485 Interface (if the model variant supports it):
A (D+): RS-485 Differential A signal.

B (D-): RS-485 Differential B signal

Modbus map

Data Type Description Common Address Access
Range

Current Weight ~ The main measured value (often a 32-bit 30001 - 30002 (Input) Read Only
float or integer)

Zero/Tare A single coil or holding register to trigger a 0001 or 40001 Write
Command zero action (Coil/Holding) Only
Device Address The Modbus Slave ID (default is often 1 or 40002 (Holding) Read/
2) Write
Baud Rate Communication speed setting (e.g., 9600, 40003 (Holding) Read/
19200 bps) Write
Alarm Limit The high limit for the alarm output 40004 (Holding) Read/
(Upper) Write
Alarm Limit The low limit for the alarm output 40005 (Holding) Read/
(Lower) Write

Arduino & YR-3180

The YR-3180 is an ultrasonic distance sensor that communicates via UART (Serial). It typically
outputs a 4-byte data packet (Header, Data High, Data Low, and Checksum) every 100ms.

Arduino Wiring

Using SoftwareSerial is recommended to keep the main hardware serial port (USB) free for your
Serial Monitor.

VCC: 3.3V or 5V (Check your specific module's label)
GND: Arduino GND

TX (Sensor): Arduino Pin 10 (RX)

RX (Sensor): Arduino Pin 11 (TX)



Arduino Example Code

This code listens for the standard 4-byte packet, verifies the checksum, and calculates the distance
in millimeters.

#include <SoftwareSerial.h>

// RX = 10, TX = 11
SoftwareSerial sensorSerial(10, 11);

unsigned char buffer[4];
int distance;

void setup() {
Serial.begin(115200); // Communication with PC
sensorSerial.begin(9600); // Standard YR-3180 baud rate
Serial.println("YR-3180 Sensor Initialized");

}

void loop() {
if (sensorSerial.available() > 0) {
// Look for the start byte (OXFF)
if (sensorSerial.read() == OXFF) {
buffer[0] = OxFF;
for (int i1 = 1; i < 4; i++) {
buffer[i] = sensorSerial.read();

// Calculate Checksum: (buffer[0] + buffer[1] + buffer[2]) & OXFF
byte sum = (buffer[@] + buffer[1] + buffer[2]) & OxFF;

if (buffer[3] == sum) {
// Distance is High Byte << 8 + Low Byte
distance = (buffer[1] << 8) + buffer[2];
Serial.print("Distance: ");
Serial.print(distance);
Serial.printin(" mm");

} else {
Serial.println("Checksum Mismatch");

}

}

delay(100); // Match sensor's output frequency
}Copy

Implementation Details

Data Format: The sensor transmits 4 bytes: 0xFF (Header), Data_H, Data_L, and Checksum.
Blind Zone: Like most ultrasonic sensors, it has a minimum detection distance (typically 3cm to
25cm) at which readings are inaccurate.

Interface: If your module has a “Trigger” pin, it may support a “Controlled Mode” where it only
sends data after you pull the RX line low.



